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Ogodlna Specyfikacja Techniczna D — M 00.00.00

Wymagania ogolne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji tecaniej (OST) s wymagania ogélne dotygee wykonania i
odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspolne dla robétghpgh ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczegdélnych asortymentéw robét drogowych itavagch.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponej okrélenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cataé¢ techniczno-aytkowa (drog) albo
jego czs¢ stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus ziemny, qzet).

1.3.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i @edednio
utwardzony.

1.3.3.Dlugas¢é mostu - odleghet miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsyaty
- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdreej.

1.3.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zgzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimnauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.3.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmmijgcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekoliczndici zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.3.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz
1.3.8.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgw@owaniona do kierowania robotami i do wygbwania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikam@tokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi
jezdnie.

1.3.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.3.12. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.3.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.3.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wylidzeszkicow i ew. dodatkowych zalznikbw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.3.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdago, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatdéw oraz robét.

1.3.17.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera.

1.3.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.

1.3.19.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzsttych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu na podie

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze rozlenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyréwnania nierowsoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stigca do przenoszenia obzén od ruchu na podie. Podbudowa nie sktada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad@ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - doing@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen castek podtga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapcy lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnymeraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiatmrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unigtiveenia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

i)  Warstwa odsczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.3.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.



1.3.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunielika dla pieszych i przepust.

1.3.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.3.23.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesé przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandégo rodzaju robét
budowlanych.

1.3.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz
drzew i krzewOw. Pas drogowy u® rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adz
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.25.Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyeask pojazddw, umieszczenia udzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.3.26.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy, gy pod nawierzchgido gebokaici przemarzania.

1.3.27.Podtaze ulepszone - gérna warstwa padtplezagca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umtiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.3.28.Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaepirzyniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji robét lub innych spraw gzminych z prowadzeniem budowy.

1.3.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydataca autorem dokumentacji projektowej.
1.3.30.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqenia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapigékroju podhianym) istniejcego padczenia.

1.3.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgkejiobudowy konstrukcyjnej, stuce do przeptywu matych ciekow
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudahowego, pieszego.

1.3.32.Przeszkoda naturalna - elemémdowiska naturalnego, stanaay utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.3.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopzgktad droga,
kolej, rurocag itp.

1.3.34.Przetargowa dokumentacja projektowaeséziokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyk

i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robét.

1.3.35 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegwmzeMskiadd si¢ z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.3.36.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.3.37.Rozpktosc teoretyczna - odlegéé micdzy punktami podparcia (#gskami), przsta mostowego.

1.3.38.Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.3.39.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghimpdzajoéw ruchu oraz
szerokd¢ chodnikdw mierzona wwietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj
ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.3.40.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejrimi technologicznej ich wykonania.
1.3.41.Tunel - obiekt zagbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.

1.3.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.3.43. Zadanie budowlane - X przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odgbng catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funitefihniczno-uaytkowych. Zadanie miee

poleg& na wykonywaniu robdt zwranych z budow modernizag, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej Iub jej
elementu.

1.4. Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodita dokumentagj projektovs,
SST i poleceniami kyniera.

1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzempldakeimentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$t@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggale Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaebzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazesdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwatditiagcym podziat na dokumentaggprojektovs:
- Zamawiajcego,
— sporadzory przez Wykonawe
1.4.3.Zgodna¢ robét z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyerzekazane przezdyniera Wykonawcy stanowi
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éhojednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentaciji.



W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentow obouje kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie me wykorzystywa bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ned@téw budowli musgby¢
jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mppgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na tereni@bydw sposob okéony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eob6t w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powinienétaktualizowany przez Wykonawc
na biexgco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzagdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposoéb bezpiecmtwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dziex i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgldw bezpiecaestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne ydzenia zabezpieczaje kxdg akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidé@h okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegéeboéf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamkiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaalizacji kontraktuzado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujectzie utrzymywa tymczasowe utglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdezelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robét,
wygody spoteczngi i innych.

Fakt przysfpienia do robdt Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpogaiem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachi€iéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
umowry.

1.4.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezglo przepisdw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredZie uniké uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub whasrigi
spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pzstvie jego sposobu
dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegd6iny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopovégaiojazdowych,

2) s$rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pgzaru.

1.4.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyohwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynacheizpach.

Materiaty tatwopalne dilg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie azgeniu wickszym od
dopuszczalnego, olkdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag techniczi wydary przez uprawnionjednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &pkaczeniu robot ich szkodlivég zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzyméazgod: na wycie tych materiatéw od wiaiwych
organow administracji gestwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.4.8.0chrona wiasrii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddoych wi&cicielami tych urzdzei potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xemievtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacitzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera i zainteresowane wtadze orgztie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoraixcizie odpowiad&aza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

1.4.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowssic bedzie do ustawowych ograniazebcigzenia na é przy transporcie materiatéw i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie ridmb zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyafowo
tadunkéw i w sposoéb gty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki powodigje
nadmierne obgizenie osiowe niedula dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w ofdrie terenu budowy i
Wykonawca hdzie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodpieleceniami layniera.

1.4.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglbie przestrzedgaprzepiséw dotycreych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedns
odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyeej nie podlegaj odrgbnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie umownej.
1.4.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do rob6t od
daty rozpoczcia do daty zakiczenia robét (do wydania potwierdzenia zedaenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowamqmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie kgniera powinien rozpoez
roboty utrzymaniowe nie f@diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraimijscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek sposdb zwizane z robotami idulzie w petlni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenbot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizer lub metod i w sposob agty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczongioh
rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informaojgaizce proponowanegiarddia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatléw i odpowiedrigiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatlow z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarédia w sposéb gty spetniaj wymagania SST w czasie pesti robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiekzrodet miejscowych vgczapc w tozrédta wskazane przez Zamawgizggo i jest zobowrzany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirodia.



Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza spetnienie wymagalosciowych i jakdgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptvynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awane z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopéw i miejsc pozyskaniaskigi zwiru beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywdejienu po ukfczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowygda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaz@a
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadz zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhggne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodod
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kingtateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptaciji okréonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekajvytwarni, kedg zachowane nagtujace warunki:
a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza

przeprowadzania inspekgc;ji,
b) Inzynier kzdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychedei wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadly ztozone
w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robétzrte
dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych matéi zostanie przewaroiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdaisic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydala one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly @kos¢ | whasciwosé¢ do robét i bylty dospne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@agtzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zompawanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglmjazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonmiyiniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem
materiatu, albo w okresie ditszym, jéli bedzie to wymagane dla batiarowadzonych przez kgniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezmdy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spytti, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien léyzgodny z ofedt Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkngmi w
dokumentac;ji projektowej, SST i wskazaniachyimiera w terminie przewidzianym umagw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy iynierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie sgta do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizymiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alaepprzed wyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, nie mee by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dzlizie zapewni&aprowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentac;ji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgigospetnid wymagania dotyegce przepis6w ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afzeh na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie odpowiadaie
warunkom dopuszczalnych obzén na osie mogby¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.



Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenovwud

5. wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z umoworaz za jaké zastosowanych materiatow
i wykonywanych robét, za ich zgod§toz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét
oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wg$o wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami ednymi okréglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie
przez Irzyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robdét zosgan
jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadn&:.

Decyzje Irtyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdét kedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacfijgktowej i w SST, a talke w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji tynier uwzgtdni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, dmadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na
rozwazam kwestk.

Polecenia layniera kzda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawg, pod grdba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tygodunosi Wykonawca.

6. kontrola jako $ci robot
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatiyivera programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia rob6t, maiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie robét zgodnie z dokumenggmjojektov, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyaep
Inzyniera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaembot,

— organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

- bhp,,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementow robot,

- system (sposob i proced)proponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

— sposob oraz foren gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procestehnologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informacji sgnierowi;

b) cz$¢ szczegbltow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugtdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimkroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskezy,
kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedqutta wasciwosci w czasie transportu,

— sposob i proceddarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, walytania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementéw robot,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t ¢&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robo6t i jakdgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania
prébek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyimier maze zagdac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowalyj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz robo6t zsiatliwoscia zapewniajcy
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@addch czstotliwos¢ &3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Invynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyaszapewnt wykonanie
rob6t zgodnie z umoay

Wykonawca dostarczy kynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia i sprat badawczy posiadg)
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm oks&jacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnieciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhetod badawczych. i niedocagnigcia
te keda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych



materiatow i dopsci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania préloglartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym prawdopodoliigwem wytypowane do
bada.

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca ¢ulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktore hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgwzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvdé zatwierdzone przez iyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez liyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowsozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub basdlaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&dawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie piiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakod

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane tynierowi na formularzach wedtug dostarczonego préego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pelainia probek i
badania materiatéw urédta ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta makniv.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotbt prowadzonego przez Wykonawdixdzie ocenia
zgodnd¢ materiatdow i rob6t z wymaganiami SST na podstamyjaikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj koszt.zéé
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtoérnych lub dodatiah bada, albo oprze si wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodn&zi materiatdw i rob6t z dokumentagprojektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtéehyub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zogtanzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych eda%ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreilong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeads dostarczone przez Wykonaginzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowigzujagcym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy afeck okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietgsva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatesaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dulg czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,



— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia j&koi harmonograméw robot,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementéw robot,
— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przywgyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera,
— daty zargdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanig@jch i ulegaicych zakryciu, cgsiciowych i ostatecznych odbioréw
robaét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczeg6lnym w zvwazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
— dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegabprzediaone Inzynierowi do
ustosunkowania i
Decyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera do ustosunkowaniagsProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy roboét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwatgjna rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementow robét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza wi sposéb eigly w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lyudosgpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesbprdécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢rlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Ilityniera i przedstawiane do wglu na zyczenie
Zamawiajicego.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovg i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwaaieniu Ireyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vilepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robot. Blne dane zostgrpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagyviidnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatéw

Dlugasci i odlegtdici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, obtosci beda wyliczone w ni jako diugaé
pomnaona przeZredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@8T.



7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiltzraakceptowane przezzmiera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub sper wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedtla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robét.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje golzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniat w sposob aeglty zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fedg przeprowadzone przedgsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robogkid w przypadku
wystepowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohficzkedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miefddce mog by¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru
obmiardw, ktérego wzdér zostanie uzgodniony zytierem.

8. odbior robot
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfinms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje synier.

Gotowda¢ danej cesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak ni w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.

Jakd¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentdéw zawiecgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentacprojektovg, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie 8oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego robot dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiob6t dokonuje kynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlo jakasci i
wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowedo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiacon@m na gimie o tym fakcie Iayniera.

Odbior ostateczny robdt nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia robét i przyicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzna&zwzez Zamawiggego w obecrii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jaladowej na podstawie przedionych dokumentoéw, wynikow
badd i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowvykonania robét z dokumentagprojektovy i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zaparna realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajicych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub robét uzupemnigiych w warstwie
scieralnej lub robotach wyl@zeniowych, komisja przerwie swoje czyioid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6lnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatajektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpi&gstso ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokédt odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&nastpujace dokumenty:



1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporzdzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetrdag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],
7.opini technologiczp sporgzdzomy na podstawie wszystkich wynikéw badigpomiaréw zadczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgiwaegy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robhot
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag kxdg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyathdtr zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robét”.

9. podstawa ptatno $ci
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaze jednostk obmiarows ustalora dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowe] ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétpobejmowa:
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagtlo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayimierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z
postpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizagjchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwi gzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (O¢r 89, poz. 414).

2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennikddwy
oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., p@8).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).



Szczegotowa Specyfikacja Techniczna D-06-03-01
Scinanie i uzupetnienie poboczy

1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych ze $cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych kruszywem sortowanym.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét zwigzanych ze $cinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zanizonych poboczy.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw,
umieszczenia urzadzen bezpieczehstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.2. Odklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.3.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.3.4. Pozostale okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podanow OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Wymagane jest zastosowanie kruszywa tamanego sortowanego 0-32.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do $cinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t okreslonych w niniejszej SST powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- réwniarek z transporterem ($cinarki poboczy),
— rowniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcéw,
- plytowych zageszczarek wibracyjnych,
- przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca lopat lub sprzetem mechanicznym wg pkt
3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z
zalozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas scinania poboczy nalezy wywiez¢ na odkiad. Miejsce odktadu
nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na gtebokosé od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci
optymalnej poprzez dodanie wody i zagescic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosié¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wgtebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetnié materiatem
o whasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywane bedzie uzupetienie, nalezy spulchni¢ na gtebokos$¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajgcego w postaci
mieszanek optymalnych okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotnos¢
optymalng i maksymalng gestos$¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-
B-04481 [1].



Dodatkowo na catej szerokosci pobocza (zgodnie z dokumentacjg projektowa) i przy grubosci zgodnej z
dokumentacjg projektowg nalezy uzupetni¢ pobocze kruszywem tamanym 0-32.

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajgcego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi byé zaakceptowany przez Inzyniera.
Zageszczona powierzchnia powinna byé réwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w
dokumentac;ji projektowej, oraz nie posiadac sladéw po przejsciu walcéw lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosié¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan

Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniajgcej 2 probki

2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki uzupeiajgcej 2 prébki

3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w $cietym poboczu 2 prébki

4

Wskaznik zageszczenia na scinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznych scinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu rob6t podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwo$é pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 | Réwnos$¢ podiuzna co50m

3 Rownos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. Rbwnos¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ fatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod fatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robot na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— $ciecie poboczy i zageszczenie podtoza,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
- dostarczenie materiatu uzupetniajgcego,
- rozlozenie materiatu,
— zageszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.




10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna D-04.08.01

Wyréwnanie podbudowy mieszankami mineralno - asfatiwymi

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podtuznego podbudowy mieszankami
mineralno-asfaltowymi.
1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podiuznego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej grubosci uktadana na istniejgcej warstwie w celu wyréwnania
jej nieréwnosci w profilu podtuznym i poprzecznym.
1.3.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” oraz w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 1.4.
1.4. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. materiaty
2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczagce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze, wykonywanych i wbudowywanych na
gorgco, nalezy stosowaé kruszywa spetniajgce wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.
2.3. Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze nalezy stosowa¢ wypetniacz wapienny
spetniajgcy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.
2.5. Sktadowanie materiatéw

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i lepiszcz powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi
w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Sprzet do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanek mineralno-asfaltowych zostat okreslony w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.
4. transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcza powinien spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05
+Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.
4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05
+Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.
5. wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalobvwgy okreslone w SST D-05.03.05

.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej
Zasady produkcji, dozowania skfadnikéw i ich mieszania sg okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
z betonu asfaltowego” pkt 5.



5.4. ZarGb prébny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanie profilu masg mineralno-
asfaltowg

Przed przystgpieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego i podtuznego powierzchnia
podbudowy powinna zostaé oczyszczona z luznego kruszywa, piasku. Powierzchnie podbudowy, na ktorej
grubos¢ warstwy wyréwnawczej bytaby mniejsza od grubosci minimalnej uktadanej warstwy wyréwnawczej,
nalezy sfrezowac¢ na gtebokos$¢ pozwalajgcg na jej utozenie. Frezowanie nawierzchni nalezy wykonaé zgodnie z
SST D-05.03.11 ,Recykling”.
5.6. Uktadanie i zageszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubos$¢ warstwy wyrownawczej uzalezniona jest od grubosci kruszywa w mieszance.
Najwiekszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracza¢ 0,5 grubosci uktadanej warstwy. Przed
przystgpieniem do uktadania warstwy wyrownawczej Wykonawca powinien wyznaczyé niwelete uktadanej
warstwy wzdtuz krawedzi podbudowy lub jej osi za pomoca stalowe;j linki, po ktorej przesuwa sie czujnik
urzgdzenia sterujgcego uktadarkg. Maksymalna grubo$¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna
przekracza¢ 8 cm Przy grubosci przekraczajgcej 8 cm warstwe wyréwnawczg nalezy wykonaé w dwu lub wiecej
warstwach nie przekraczajgcych od 6 do 8 cm Warstwe wyréwnawczg uktada sie wedtug zasad okreslonych w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5. Zageszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki
mineralno-asfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na gorgco odbywa sie wedtug zasad podanych w SST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5. Ze wzgledu na zmienng grubos¢ zageszczanej warstwy
wyréwnawczej Wykonawca rob6t, na podstawie przeprowadzonych préb, przedstawi Inzynierowi do akceptaciji
sposéb zageszczania warstw wyréwnawczych w zaleznosci od ich grubosci.
5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréwnanej podbudowy we wiasciwym stanie, az do
czasu utozenia na niej nastepnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawca naprawi
na koszt wiasny.
6. kontrola jako $ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania zgodnie z ustaleniami zawartymi
w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6, w zakresie obejmujgcym badania warstw lezgcych
ponizej warstwy $cieralnej.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podano w SST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.
6.4.Wymagania dotyczgce cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by¢ zgodne z okreslonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.
7. obmiar robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
8. odbiodr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajgecych i ulegajgcych zakryciu

Roboty zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalezg do rob6t ulegajacych zakryciu. Zasady
ich odbioru sg okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.
9. podstawa ptatno $ci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszankg mineralno-asfaltowg obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gorgcym bitumem krawedzi urzgdzen obcych,
— rozscielenie i zageszczenie mieszanki zgodnie z zatozonymi spadkami i profilem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. przepisy zwi gzane

Normy i przepisy zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi
wytwarzanymi i wbudowywanymi na gorgco sg podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”
pkt 10.



Szczegotowa specyfikacja
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Warstwa $cieralna nawierzchni z betonu asfaltowego
dla drég o ruchu KR1 i KR2 .

Spis tre $ci:

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

1.2. Zakres stosowania SST.

1.3. Zakres robét objetych SST.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow.

2.2. Kruszywa.

2.2.1. Kruszywo tamane - grysy

2.2.2. Kruszywo tamane - piasek tamany i kruszywo drobne granul.
2.2.3. Kruszywo naturalne.

2.2.4. Wypetniacz.

2.3. Asfalt.

3. SPRZET.

3.1. OgbIne warunki stosowania sprzetu.

3.2. Wytwornia mieszanki mineralno-asfaltowej.
3.3. Uktadarki.

3.4. Walce do zageszczania.

3.5. Inny sprzet.

3.6. Sprzet pomiarowy.

4. TRANSPORT.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robaét.

5.2. Organizacja robot.

5.3. Projektowanie mieszanki min.-asfaltowej.
5.3.1. Recepta laboratoryjna.

5.3.2. Wymagania dla mieszanki min.-asfaltowe;.
5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralnej.
5.4. Wytwarzanie mieszanki min.-asfaltowej.
5.4.1. Dozowanie sktadnikéw.

5.4.2. Temperatura wytwarzania mieszanki.
5.5. Przygotowanie podtoza.

5.6. Wbudowanie mieszanki.

5.6.1. Warunki atmosferyczne.

5.6.2. Bezpieczenstwo robot.

5.6.3. Ukfadanie

5.6.4. Temperatura zageszczonej mieszanki.
5.6.5. Zageszczenie mieszanki.

5.6.6. Wykonanie zigczy.

5.7. Wymagania dla utozonej warstwy.

5.7.1. Grubo$¢.

5.7.2. Réwnos¢ podiuzna.

5.7.3. Réwnos¢ poprzeczna.



5.7.4. Spadek poprzeczny.

5.7.5. Szerokos¢.

5.7.6. Wyglad nawierzchni .
5.7.7. Zigcza nawierzchni.

5.7.8. Zageszczenie nawierzchni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Kontrola jakosci materiatéw.

6.1.1. Czestotliwos¢ badan.

6.2. Kontrola jakosci produkciji.

6.2.1. Czestotliwos¢ badan.

6.3. Kontrola jakosci utozonej nawierzchni.
6.3.1. Czestotliwo$¢ badan.

6.4. Dokumentacja wynikow badan.

7. OBMIAR ROBOT.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogoblne zasady odbioru.
8.2. Badania i pomiary w odbiorach robot.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.
10.2. Inne dokumenty.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy $cieralnej nawierzchni z betonu
asfaltowego

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy wykonywaniu
warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego 0/20; 0/16 lub 0/12,8 mm i obejmuja:

1.4. Okre Slenia podstawowe.
Definicje i okreslenia wg odpowiednich norm i SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotycz gce roboét.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonywania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania dotyczace
robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdéine”.

2. Materiaty.

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow.

Warunki ogélne stosowania materiatdw podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

2.2. Kruszywa.

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwe $cieralng nawierzchni drogi o ruchu KR2
stosuje sie kruszywa tamane i naturalne. Stosowane kruszywa musza spetnia¢ wymagania zawarte w
niniejszej SST.

2.2.1. Kruszywo famane, granulowane - grysy.



GrysyKkl. l'ill gat. 1i2. Przy stosowaniu grysow wapiennych kl. Il ich ilo$¢ nie moze by¢
wieksza niz 50 % projektowanej zawartosci frakciji powyzej 2 mm. Reszte powinny stanowié grysy
niewapienne kl. I lub Il. Wymagania podstawowe podano w Tablicach 1i 2 SST.

2.2.2. Kruszywa famane drobne - piasek famany i kru  szywo drobne granulowane.

Kruszywo z surowca skalhego litego.
Wymagania przedstawia Tablica 3.

2.2.3. Kruszywo naturalne.
Wymagania dla kruszywa naturalnego - piasku podano w Tablicy 4.
2.2.4. Wypetniacz.

Wypetniacz podstawowy wapienny wg PN-61/S-96504.
Wymagania podano w Tablicy 5.

2.3. Asfalt.

Do mieszanki mineralno-asfaltowej objetej niniejszg SST nalezy stosowac asfalt drogowy Dsg7g Z
obligatoryjnym dodatkiem srodka adhezyjnego posiadajgcego aprobate techniczng wydang przez
IBDIM. Srodek adhezyjny nalezy stosowaé zgodnie z warunkami podanymi w aprobacie techniczne;.
Niniejsza SST uwzglednia tylko lepiszcza produkowane i dostepne w kraju. Zastosowanie innych
lepiszczy moze mie¢ miejsce pod warunkiem spetnienia wymagan normy PN-EN- 12591:2002 (U) lub
po uprzednim uzyskaniu dla danego produktu aprobaty technicznej wydanej przez IBDiM.
Wymagania dla asfaltu drogowego w Tablicy 6

3. Sprzet.

3.1. Ogolne warunki stosowania sprz  etu.

Ogélne warunki stosowania sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne".Sprzet,
maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych rob6t zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Wytwornia mieszanki betonu-asfaltowego. (O  taczarka )

Wytwdrnia musi posiada¢ petne wyposazenie zapewniajgce wasciwg jakos¢ wytwarzanej
mieszanki. Dopuszcza sie wytwarzanie mieszanki w otaczarce gwarantujgcej wkasciwe wysuszenie,
wymieszanie oraz dozowanie poszczegdinych sktadnikéw. Wytwarzanie mieszanki moze sie odbywacé
wylgcznie przy stosowaniu automatycznego dozowania skladnikéw. Wytwornia powinna posiadac
zasobnik do czasowego przechowywania gotowej mieszanki celem zapewnienia ciggto$ci produkcji.

3.3. Ukfadarki

Uktadanie mieszanki moze sie odbywa¢ przy uzyciu uktadarki sterowanej elektronicznie o
wydajnosci skorelowanej z wydajnoscig wytwérni i posiadajgcej nastepujgce wyposazenie:

- automatyczne sterowanie pozwalajgce na utozenie warstwy zgodnie z zatozong niweletg i

gruboscia,

- podgrzewang plyte wibracyjng do wstepnego zageszczenia.

Uwaga - przy robotach na odcinkach zamknietych wykonywanych catg szerokoscia, szeroko$¢
stotu powinna by¢ dostosowana do szeroko$ci nawierzchni.

3.4. Walce do zag eszczania.

Do zageszczania mieszanek betonu-asfaltowego nalezy stosowa¢ walce statyczne ogumione i
walce mieszane z przednig osig gtadkg wibracyjng i tylng ogumiong. Zaleca sie stosowanie zestawu
walca gtadkiego stalowego dwuwalowego z walcem ogumionym oraz na wygtadzenie walca
dwuwatowego $redniego.

Walce muszg by¢ wyposazone:

- w sprawny system zwilzania waléw przy uzyciu ptynu, w celu niedopuszczenia do
przyklejania sie mieszanki (dot. walcow stalowych) ,

- w fartuchy ostonowe kot (dot. walcéw ogumionych) w celu utrzymania ich temperatury,

- wurzgdzenia umozliwiajgce regulacje cisnienia w oponach w czasie watowania.

- we wskazniki wibracji czestotliwosci drgan i sity wymuszajgcej (dot. walcéw wibracyjnych),



- w balast umozliwiajgcy zmiane obcigzenia.

3.5. Inny sprz et.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania na budowie takiego sprzetu jak: skrapiarka,
szczotki, pita do obcinania warstwy mieszanki, wiertnica do pobierania probek.

3.6. Sprz et pomiarowy.

Na budowie musi sie znajdowac¢ do dyspozycji nadzoru komplet przyrzgdéw pomiarowych jak:
tata, klin, tasma, niwelator, termometr itp.

4. Transport.

Warunki ogdlne transportu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

Transport mieszanki powinien spetnia¢ nastepujgce warunki:

- mozna uzywac wytgcznie samochodéw samowytadowczych ,

- samochody powinny by¢ duzej tadownosci tj. min. 10 Mg

- powierzchnie wewnetrzng skrzyni samochodu nalezy przed zatadunkiem spryskac¢ w niezbednej
ilosci srodkiem zapobiegajgcym przyklejaniu sie mieszanki ,

- samochody muszg byé wyposazone w plandeki, ktérymi przykrywa sie mieszanke w czasie
transportu ,

- skrzynie samochodéw powinny byé dostosowane do wspotpracy z uktadarkg w czasie
roztadunku.

- czas transportu mieszanki od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin
z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania wymaganych wtasciwosci i wymaganej
temperatury przy wbudowaniu.

5. Wykonanie robot.

5.1. Og6Ine warunki wykonania robot.

Ogoblne warunki wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

5.2. Organizacja robot.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty nawierzchniowe.

5.3. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowych
5.3.1. Recepta laboratoryjna.

Za wykonanie receptury odpowiada Wykonawca robot, ktéry przedstawia jg do akceptacji
Kierownika Projektu co najmniej na 2 tygodnie przed rozpoczeciem robot. Wraz z recepturg nalezy
dostarczy¢ wyniki badan laboratoryjnych poszczegdlnych skfadnikéw , prébki materiatéw pobrane w
obecnosci Inspektora Nadzoru do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora oraz 3 préby miesz.
min.-asf. zageszczone wg metody Marshalla zgodnie z Tablicg nr 7 SST. Produkcja moze sie
rozpoczac¢ i odbywac jedynie na podstawie zatwierdzonejreceptury. Receptury powinny byé
opracowane dla konkretnych materiatéw, zaakceptowanych przez Kierownika Projektu do
wbudowania i przy wykorzystaniu reprezentatywnych prébek tych materiatéw. Przy projektowaniu
nalezy kierowaé sie podanymi w SST wymaganiami odnosnie skladu mieszanki i jej wtasciwosci.
Zmiana dostawy sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej w czasie trwania rob6t wymaga
akceptacji Kierownika Projektu oraz opracowania nowej receptury i jej zatwierdzenia.

5.3.2. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowe |.

Mieszanka mineralno-asfaltowa na warstwe $cieralng dla ruchu KR2 powinna spetnia¢
wymagania zawarte w Tablicy 7 SST.

5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralne;j.

Mieszanka mineralna powinna spetnia¢é wymagania zawarte w Tablicy 8 SST, a jej uziarnienie
powinno sie miesci¢ w krzywych granicznych uziarnienia podanych w Tablicy 9 SST.

5.4. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

5.4.1. Dozowanie sktadnikéw.



Urzgdzenia dozujgce otaczarki powinny zapewni¢ zgodnos¢ uziarnienia i zawartosci asfaltu z
zatwierdzong recepturg. Srodek adhezyjny powinien by¢ dozowany do asfaltu w ilosciach okreslonych
W recepcie.

5.4.2. Temperatury wytwarzania mieszanki ( ©C):

Asfalt D3g/50 140 - 160
mieszanka 135 - 165 (bezposrednio przed wysyika)

Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30°C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-bitumicznej.

5.5. Przygotowanie podio za.

Podtoze powinno mie¢ odpowiedni profil. Powierzchnia podioza przed ulozeniem warstwy
powinna by¢ sucha i oczyszczona z luznego kruszywa, piasku i pytu przy pomocy szczotek
mechanicznych lub kompresora zgodnie z wymaganiami SST D.04.03.01 "Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych".

5.6. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;.

5.6.1. Warunki atmosferyczne.

Uktadanie warstwy $cieralnej musi odbywac sie w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych
tj. przy suchej i cieptej pogodzie, w temperaturze powyzej 10°C. Zabrania sie uktadania mieszanek

w czasie cigglych opadéw deszczu.

5.6.2. Bezpiecze nstwo robot.

Wykonawca zobowigzany jest do opracowania sposobu organizacji ruchu drogowego,
oznakowania odcinka rob6t i ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na drodze. Zaleca
sie aby dzienna dziatka robocza byta wykonywana calg szerokoscig jezdni, bez wydluzenia jednej

potowy.
5.6.3. Uktadanie.

Przed przystapieniem do ukfadania powinna by¢ wyznaczona niweleta. W przypadku warstwy
Scieralnej niwelete okresla powierzchnia warstwy wigzgcej lub wyréwnawczej, na ktérg uktada sie
warstwe Scieralng o réwnej zalozonej grubosci i projektowanymi spadkami poprzecznymi.Ptyte
wibracyjng ukladarki nalezy podgrza¢ przed rozpoczeciem pracy. Ukladanie mieszanki musi sie
odbywac¢ w spos@b ciggly, bez przestoju, z jednostajng predkoscig w granicach 2-4 m na minute.
Uktadarka powinna by¢ stale zasilana w mieszanke tak, aby w zasobniku zawsze znajdowata sie
mieszanka.

5.6.4. Temperatura zag eszczanej mieszanki.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczenia powinna wynosi¢ nie mniej niz 125°C.

5.6.5. Zageszczanie nawierzchni.

Zageszczanie nalezy przeprowadzac poczawszy od krawedzi ku srodkowi nawierzchni. Na
watowang warstwe nalezy najezdza¢ kotem napedowym. Watowanie nalezy rozpoczynaé walcem
gtadkim, a nastepnie wprowadzac walec ogumiony. Manewry walca nalezy przeprowadza¢ ptynnie,
na odcinku juz zageszczonym. Predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna 2 - 4 km/h na
poczatku i 4 - 6 km/h w dalszej fazie watowania. Walce wibracyjne powinny mie¢ sprawne urzgdzenia
regulujgce zakres stosowanej czestotliwosci wibracji (33 - 35 Hz), a pierwsze przywatowanie powinno
by¢ wykonane przy uzyciu walca statycznego. Sprzet zageszczajgcy nie moze by¢ parkowany na
nowo wykonanej warstwie do czasu jej ostygniecia do temperatury, przy ktérej stojgcy na warstwie
sprzet nie spowoduje odciskow i deformacji.

5.6.6. Wykonanie zt gczy.

Zlgcza poprzeczne wynikajagce z dziennej dziatki, nalezy wykona¢ przez réwne, pionowe
obciecie i nastepnie posmarowanie lepiszczem i zabezpieczenie listwg przed uszkodzeniem.
Zigcza podtuzne, wynikajace z rozktadania mieszanki potowg szerokosci jezdni, nalezy réwno,
pionowo obcig¢ i posmarowac lepiszczem. Lokalizacja ztgczy podtuznych kolejnych warstw



nawierzchni powinna byé¢ przesunieta o okoto 20 cm, aby nie zachodzity na siebie. Zaleca sie aby
dzienna dziatka robocza byta wykonywana calg szerokoscig jezdni, bez wydluzania jednaj potowy.

5.7. Wymagania dla uto zonej warstwy nawierzchni.

5.7.1. Grubo $¢ warstwy.

Grubo$¢ rzeczywista utozonej warstwy po zageszczeniu powinna by¢ nie mniejsza od grubosci
zalozonej.

5.7.2. Réwno §¢ warstwy nawierzchni w kierunku podtu ~ znym.

Do oceny réwnosci podiuznej warstwy scieralnej nalezy stosowac jedng z nastepujgcych metod:
a) pomiar z wykorzystaniem faty i klina, okreslonych w obowigzujgcej normie.
Pomiar wykonuje sie nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana réwnos¢ podtuzna jest
okreslona przez wartosci odchylen réwnosci, ktre nie moga by¢ przekroczone w liczbie
pomiaréw stanowigcych 95 % oraz 100 % liczby wszystkich pomiaréw na badanym
odcinku. Przez odchylenie rownosci rozumie sie najwigksza odlegtos¢ miedzy tatg
a mierzong powierzchnig. Wartosci odchylen, wyrazone w mm, okresla tabela:

Rodzaj warstwy Procent liczby pomiaréw
Konstrukcyjnej 95 % 100 %
w-wa $cieralna <6 <7

Wymagania dotyczgce rownosci podtuznej powinny by¢ spetnione w trakcie wykonywania
robét i po ich zakonczeniu.

5.7.3. Réwno $¢ warstwy w kierunku poprzecznym.

Do pomiaru poprzecznej réwnosci warstwy podbudowy powinna by¢ stosowana metoda
réwnowazna metodzie z wykorzystaniem faty i klina, okreslonych w obowigzujgcej normie. Pomiar
powinien by¢ wykonywany nie rzadziej niz co 5 m, a liczba pomiaréw nie moze by¢ mniejsza niz 20.
Wymagana rownos¢ poprzeczna jest okreslona przez wartosci odchylen réwnosci, ktére nie moga
by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stanowigcych 90 % i 100 % liczby wszystkich pomiaréw na
badanym odcinku. Odchylenie réwnosci oznacza najwiekszg odlegto$¢ miedzy tatg a mierzong
powierzchnig w danym profilu. Wartosci odchylen, wyrazone w mm, okresla tabela:

Rodzaj warstwy 90 % 100 %
Konstrukcyjnej
w-wa scieralna <6 <9

5.7.4. Spadek poprzeczny nawierzchni.
Dopuszcza sie odchylenia od projektowanego spadku poprzecznego 0,5 %.

5.7.5. Szeroko $¢ nawierzchni.
Szerokosé¢ warstwy nawierzchni powinna by¢ nie mniejsza i nie wieksza niz 5 cm. od
szerokosci zaprojektowanej nawierzchni. ( +-5 cm)
5.7.6. Wymagania dotycz ace wygl adu nawierzchni.

Wyglad zewnetrzny nawierzchni powinien by¢ jednolity tj. bez miejsc porowatych, tuszczgcych
sie, przebitumowanych, bez spekan.

5.7.7. Ztacza nawierzchni.

Spoiny podtuzne powinny by¢ wykonane w osi drogi. Spoiny poprzeczne powinny by¢
wykonane w linii prostej. Z obu stron spoiny warstwy przylegajace powinny by¢ w jednym poziomie,
a pod wzgledem réwnosci spoiny warstwy scieralnej powinny spetnia¢ wymagania jak cata warstwa
Scieralna. Spoiny powinny by¢ $cisle zwigzane i jednorodne z powierzchnig warstwy.

5.7.8. Zageszczenie nawierzchni.
Wskaznik zageszczenia utozonej warstwy Scieralnej nawierzchni powinien wynosic
> 98 %.

6. Kontrola jako $ci robét.



Wykonawca zobowigzany jest do wykonania petnego zakresu badan na budowie. Laboratorium
Wykonawcy musi by¢ wyposazone w niezbedng aparature umozliwiajgcg przeprowadzenie badan
przewidzianych w SST. Badania obejmujg caty proces budowy i powinny by¢ wykonywane z
czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci robét, jednak nie rzadziej niz podano
w SST.

6.1. Kontrola jako $ci materiatow.

Kontrola jakosci materiatéw obejmuje badania:

a) analiza sitowa kruszyw famanych i okreslenie ich gatunku na podstawie PN-B-11112
b) analiza sitowa i okreslenie gatunku kruszyw naturalnych wg PN-B-11113

c) analiza sitowa i ocena jakosci mgczki wg. PN-61/S-96504.

d) wiasdciwos$ci uzytego asfaltu zgodnie z Tablicg 6 SST.

6.1.1. Czestotliwo $¢ badan.

Pochodzenie kruszywa i lepiszcza oraz ich jakos¢ podlegajg akceptacji Kierownika
Projektu. Wykonawca powinien przedstawi¢ wraz z recepturg petne wyniki badan
jakosci materiatéw uzytych w recepturze.

Z przygotowanych do produkcji materiatéw pobierane sg i dostarczone do laboratorium
Zamawiajgcego probki, celem zbadania zgodnosci ich cech z SST.

W trakcie produkcji badanie jakosci materiatdw przeprowadza sie dla kazdej dostawy
zgodnie z pkt. 6.1.

6.2. Kontrola jako $ci produkcji mieszanki min.-asfaltowej:

Kontrola jakosci produkcji mieszanki min.-asf. obejmuije:
a) skiad mieszanki min.-asf. - zgodnos$¢ z recepturg w granicach okreslonych w SST
odchytek, na podstawie ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
Dopuszczalne odchylenia od zaprojektowanej zawartosci poszczego6lnych grup frakcji
(w zatwierdzonej recepturze) przy badaniu pojedynczej prébki metodg ekstrakcji , % m/m :
- dlaasfaltu  £0,5%
- dlafrakcji ponizej 0,075 mm ( #) +2,0%
- dlafrakcji powyzej 2,0 mm (#) +50%
b) stabilnos¢ i odksztatcenie wg BN-70/8931-09 na probkach wg Marshalla ,
c) sprawdzenie warunkéw atmosferycznych,
d) sprawdzenie temperatury asfaltu, kruszywa, mieszanki min.-asf. w trakcie produkciji.

6.2.1. Czestotliwo $¢ badan i pomiaréw:

a) badanie skitadu mieszanki min.-asf.
Przy kontroli jako$ci produkcji mieszanki min.-asf. badanie zalezy przeprowadzac¢ co
kazde 500 Mg wyprodukowanej mieszanki, lecz nie rzadziej niz raz dziennie.
Badanie nalezy przeprowadzac na prébce mieszanki pobranej za ukfadarka.

b) stabilno$¢ i odksztatcenie.
Powyzsze parametry ustala sie kazdorazowo przy zmianie sktadu produkowanej
mieszanki (nawet 1 sktadnika) i przy kontroli jakosci wyprodukowanej mieszanki co
najmniej 1 raz dziennie.
Badania przeprowadza sie na 3 rownolegle pobranych i ubitych probkach.

¢) sprawdzenie warunkow atmosferycznych dotyczy temperatury i stanu pogody na
budowie i jest przeprowadzane i odnotowywane co najmniej 1 raz dziennie przed
rozpoczeciem ukfadania nawierzchni, przez Wykonawce.

d) sprawdzenie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki min.-asfaltowej.

Pomiar temperatury asfaltu i kruszywa nalezy wykonywa¢ z doktadnoscig do +1°C co
najmniej co godzine podczas produkcji mieszanki.

Ponadto pomiar temperatury gotowej mieszanki nalezy wykonywac¢ na kazdym
przygotowanym do wysytki srodku transportowym.

Odpowiednig dokumentacje prowadzi Wykonawca.

6.3. Kontrola jako $ci uto zonej nawierzchni.

a) sprawdzenie temperatury mieszanki min.-asfaltowej w trakcie zageszczania
b) wskaznik zageszczenia wg PN-67/S-04001 pkt. 3.1.

c) objetos¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni zgodnie z PN-67/S-04001.

d) szeroko$¢ warstwy - pomiar bezposredni tasma.



e) grubos¢ warstwy - pomiar bezposredni tasma (na budowie) i suwmiarkg (w laboratorium).
f) rownos¢é warstwy w kierunku poprzecznym tatg profilowa.

g) réwnosc¢ warstwy w kierunku podtuznym mierzona tatg i klinem.

h) spadek poprzeczny nawierzchni tatg profilowa.

i) sprawdzenie rzednych niwelety warstwy nawierzchni za pomocg niwelatora.

j) ocena wizualna nawierzchni.

6.3.1. Czestotliwo $¢ badan i pomiaréw.

a) Sprawdzenie temperatury mieszanki min.-asf..
W trakcie zageszczania dotyczy przede wszystkim temperatury poczagtkowe;j
zageszczanej mieszanki.

Pomiar nalezy wykonywaé z doktadnoscig +20C, za uktadarka, co najmniej 1 raz dla
kazdej dostarczonej na budowe partii mieszanki.

b) Wskaznik zageszczenia.

Badanie to wykonuje sie na prébce wycietej z gotowej nawierzchni po jej
zageszczeniu i ostygnieciu, z czestotliwoscig - minimum 1 prébka z kazdych
rozpoczetych 500 mb pasa ruchu. Wyciecie prébki powinno nastgpi¢ w godzinach
porannych, kiedy nawierzchnia nie jest jeszcze nagrzana. Do wyciecia probki nalezy
uzywaé mechanicznej wiertnicy, ktéra wycina cylindryczne probki w stanie nienaru-
szonym.

c) Sprawdzenie zawartosci wolnej przestrzeni w nawierzchni.

Obowigzujg zasady jak przy badaniu wskaznika zageszczenia.

d) Szerokos¢ warstwy nawierzchni.

Sprawdzenie szerokosci warstwy dokonuje sie przez pomiar bezposredni tasmg
miernicza, co 100 m prostopadle do osi drogi.

e) Grubos¢ warstwy nawierzchni.

Nalezy sprawdzaé w czasie uktadania - co najmniej raz na 200 m?, po zageszczeniu
oraz na probkach wycietych z nawierzchni wg zasad i z czestotliwoscig jak dla
wskaznika zageszczenia nawierzchni.

f) Rownos¢ warstwy podbudowy w profilu podtuznym.

Pomiar tatg i klinem nie rzadziej niz co 10 m. Badanie wykonywane jest w celach
odbiorczych i obowigzujg zasady jak przy pozostatych badaniach odbiorczych
nawierzchni.

g) Sprawdzenie réwnosci warstwy w kierunku poprzecznym oraz spadkéw poprzecznych.
Pomiary nalezy przeprowadza¢ nie rzadziej niz co 5 m, a liczba pomiaréw nie moze by¢
mniejsza niz 20.

a) Kontrola stanu zewnetrznego nawierzchni. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego warstwy
nawierzchni nalezy wykonac przez
bezposrednie ogledziny. W czasie budowy nalezy sprawdzi¢ wyglad warstwy na dtugosci
odcinka bedacego w budowie.

Po zakonczeniu budowy nalezy sprawdzi¢ wyglad warstwy na calej diugosci
wykonanego odcinka.

6.4. Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i bada  A.

Wszystkie pomiary i wyniki badan musza by¢ opracowane w spos6b uzgodniony z Kierownikiem
Projektu. Dokumenty te stanowig integralng czes¢ operatu kolaudacyjnego robét. Sporzadza sie je w
dwéch egzemplarzach - oryginat dla Zamawiajgcego i kopia dla Wykonawcy.

7. Obmiar robét.

Jednostkg obmiarowa jest 1 m? warstwy Scieralnej okreslonej grubosci. Obmiar robét polega na
okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz obliczeniu rzeczywistych ilosci wbudowanych materiatow.
Obmiar rob6t obejmuje roboty zawarte w umowie oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych
potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie robot, pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym. Obmiaru
robét dokonuje Wykonawca w sposéb okreslony w warunkach kontraktu. Sporzgdzony obmiar
Wykonawca uzgadnia z Inspektorem Nadzoru w trybie ustalonym w warunkach kontraktu.

8. Odbidr rob6t.

8.1. Odbiory rob6t powinny by € dokonywane zgodnie z ogélnymi zasadami podanymi w
SST D-M-00.00.00



Odbiér ostateczny polega na ocenie ilosci, jakosci i wartosci sprzedaznej wykonanych robét.
Przedmiotem odbioru ostatecznego moze by¢ tylko catkowicie zakonhczony obiekt.

8.2. Badania i pomiary w odbiorach robét.

Podstawag do oceny jakosci rob6t sg wyniki badan i pomiaréw w zakresie i ilosci okreslonej
niniejszg SST. Badania i pomiary do celéw odbiorczych przeprowadza laboratorium Zamawiajgcego
na probkach pobranych przez Wykonawce w obecnosci Inspektora Nadzoru w miejscach przez niego
wskazanych. Badania i pomiary obejmuja:

a) skltad mieszanki min.-asf. oraz skfad petrograficzny mieszanki mineralnej
b) wskaznik zageszczenia

c) wolna przestrzeh w nawierzchni

d) grubosé¢ nawierzchni

e) stabilnos¢ i odksztatcenie

f) cechy geometryczne nawierzchni

Badania wymienione w pkt.: a, b, c, d, - wykonuje sie na probkach wycietych z nawierzchni nie
rzadziej niz z kazdych rozpoczetych 500 mb pasa ruchu.

Badanie skiadu petrograficznego mieszanki mineralnej dotyczy sprawdzenia zgodno$ci z
materiatami zatwierdzonymi w recepturze.

Badanie wymienione w pkt. e - wykonuje sie na prébkach pobranych i zageszczonych przez
Wykonawce w obecnosci Inspektora Nadzoru. Czestotliwos¢ badan - nie rzadziej niz z kazdych
rozpoczetych 500 mb pasa ruchu. Do kazdego badania nalezy pobra¢ réwnolegle i zagesci¢ 3 prébki
wg metody Marshalla. Réwnos¢ w profilu podtuznym - pomiar punktowy fatg i klinem , w obecnosci
Inspektora Nadzoru .

Pozostale cechy geometryczne, wymienione w SST, sprawdza do celéw odbiorczych Inspektor
Nadzoru.

9. Podstawa ptatno $ci.

Platnos¢ za 1 m? wykonanej warstwy $cieralnej nalezy przyjmowaé¢ zgodnie z obmiarem
i oceng jakosci wykonanych robdét.
Zgodnie z kontraktem nalezy utozy¢ 876 m? warstwy $cieralnej o grubosci 4 cm cm.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonej recepty laboratoryjnej,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- skropienie podtoza lepiszczem,

- mechaniczne roziozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowang gruboscig, niweletg i spadkami
poprzecznymi, zageszczenie, obciecie i posmarowanie krawedzi (ew. posmarowanie urzadzen
obcych w obrebie nawierzchni),

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w SST.

10. Przepisy zwi gzane.

10.1. Normy.
1/ PN-S-96025: 2000 - Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.
2/ PN-61/S-96504 - Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych.
3/ PN-B-11112:1996 - Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do
nawierzchni drogowych.
4/ PN-B-11113:1996 - Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek.
5/ PN-EN-12591:2002 - Asfalty drogowe.

6/ PN-78/B-06714 - Kruszywa mineralne. Badania.

7/ BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
i fata.

8/ PN-67/S-04001 - Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych.

9/ BN-70/8931-09 - Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczanie stabilno$ci i

odksztatcenia mas mineralno-asfaltowych.



10.2. Inne dokumenty.

1/ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych IBDIM - 1997.

2/ OST D-05.03.05. Wa-wa 2001.

3/ Rozporzagdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r

Dziennik Ustaw Nr 43, 1999 r. poz.430.

Tablica 1.

Wymagania klasowe dla kruszywa tamanego  granulowanego
warstwa scieralna

ruch KR2
Lp |Wyszczegodlnienie wia $ciwo Sci Wymagania
1. |Scieralno$é w bebnie kulowym:
a) dla grysow ze skat magmowych i przeobrazonych
- po pelnegj liczbie obrotéw, % ubytek masy, nie wiecej niz 35
- po 1/5 peinej liczby obrotéw % ubytek masy w stosunku do
ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz: 30
b) dlagrysu ze skat osadowych
- po petnej liczbie obrotow, % ubytek masy, nie wiecej niz 35
- po 1/5 petnej liczby obrotéw % ubytek masy w stosunku do
ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz: 30
2. | Nasigkliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, % nie wiecej niz:
- dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych:
frakcja 4-6,3 mm
frakcja powyzej 6,3 mm 15
1,2
- dla kruszyw ze skat osadowych
3,0
Odpornos¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy,
3. nie wiecej niz:
- dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych
- dla kruszyw ze skat osadowych 2,0
5,0
Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
4. | bezposredniej, % ubytku masy nie wiecej niz:
- dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych
- dla kruszyw ze skat osadowych 10,0
30,0
Tablica 2.

WYMAGANIA GATUNKOWE DLA GRYSU

ruch KR2

[Lp. | Wyszczeg6lnienie wia $ciwo $ci | Wymagania




1. Skiad ziarnowy

a) zawartosc¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm,
odsianych na mokro dla frakcji, % masy,
nie wiecej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm 2,5
- wgrysie 2,0 - 6,3 mm 4,0

b) zawartos¢ frakcji podstawowej dla frakcji,
% masy, nie mniej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm 85
- w grysie 2,0 - 6,3 mm 80

c) zawarto$¢ podziarna dla frakcji, % masy,
nie wiecej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm 10
- w grysie 2,0 - 6,3 mm 15
d) zawarto$¢ nadziarna, % masy, nie wiecej niz: 10
2. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, % masy, nie
wiecej niz: 0,2
3. | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, % masy, nie 30
4. WICE) niz- nie ciemniejsza
s . . . niz wzorcowa
Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych,
barwa cieczy
Tablica 3.
Wymagania dla piasku taman ego i kruszywa
drobnego gran ulowanego
Lp. Wyszczegoblnienie wlasciwosci Wymagania

piasek tamany kruszywo
granulowane

1. Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, % masy,
nie wiecej niz: 0,1 0,1

2. Wskaznik piaskowy, nie mniejszy niz:

a) dla kruszywa z wyjgtkiem wapieni 65 65
b) dla kruszywa z wapieni 40 40
3. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, nie ciemniejsza niz
barwa cieczy wzorcowa
4. | Zawarto$¢ nadziarna, % masy, nie wiecej niz: 15 15

5. | Zawartos$¢ frakcji 2,0 — 4,0 mm, % masy, powyzej - 15




Tablica 4.

Wymagania dla piasku natura Inego

Lp. Wyszczegoblnienie wlasciwosci Wymagania
1. Sktad ziarnowy:
a) zawartosé ziarn mniejszych od 0,075 mm
% masy, nie wiecej niz: 5
b) zawarto$¢ nadziarna, % masy nie wiecej niz: 15
2. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, % masy,
nie wiecej niz: 0,1
3. | Wskaznik piaskowy, wiekszy od 65
4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych barwa nie
ciemniejsza niz
barwa wzorcowa
Tablica 5.
Wymagania dla wypetniacza
Lp. Wymagania Wypetniacz
1. Zawartosc¢ czastek ziarn mniejszych, od,
% masy, nie mniej niz:
- 0,3mm 100
- 0,074 mm 80
2. Wilgotnosé, % nie wiecej niz: 1,0
Tablica 6.
Wiasciwo $ci asfaltu drogowego D 50,70 wg PN-EN- 12591 :2002
Z dostosowaniem do warunkéw polskich
Lp. | Wiasciwo $ci | Metoda badania [ Wymagania
Wiasciwo $ci obligatoryjne
1 | Penetracja w temperaturze 25 °C 0,1 mm |PN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura mieknienia , °C | PN-EN 1427 46-54
3 | Temperatura zaptonu , nie mniej niz °C |PN-EN 22592 230
4 | Zawartos$¢ skiadnikdw rozpuszczalnych PN-EN 12592 99




nie mniej niz %m/m
5 | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) PN-EN 12607-1 0,5
nie wiecej niz %m/m
6 |Pozostala penetracja po starzeniu nie mniej niz|PN-EN 1426 50
%
7 | Temperatura mieknienia po starzeniu ,nie mniej niz °C | PN-EN 1427 48
Wiasciwo $ci specjalne krajowe
8 | Zawartos¢ parafiny , nie wiecej niz % | PN-EN 12606-1 2,2
9 | Wzrost temperatury mieknienia po starzeniu, nie PN-EN 1427 9
Wiecej niz °C
10 | Temperatura tamliwosci ,nie wiecej niz °C | PN-EN 12593 -8
Tablica 7.
Wymagania dla bet onu asfaltowego
warstwa Scieralna
Ruch KR2
Witasciwo sci Wymagania
Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w temp +60°C, >55
zageszczonych 2 * 50 uderzen ubijaka, kN
Odksztalcenie prébek jw., mm 2,0-5,0
Wolna przestrzen w prébkach jw. % viv 15-45
Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw. , % 75,0 -90,0
Wolna przestrzen w warstwie, % v/v 15-5,0
Tablica 8.

Wymagania dla mieszanki mineralne jw betonie asfaltowym

warstwa $cieralna
Ruch KR2

Uziarnienie Zawarto$¢ w mieszance mineralnej - % masy
mieszanki frakcja kruszywa
powyzej 2 mm ponizej 0,075 mm lamane
0/16 lub 0/12,8 36 — 65 7-11 powyzej 40
0/20 41-71 5-10 powyzej 40




Tablica 9.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki
mineralnej oraz orientacyjne zawarto $ci asfaltu
do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

ruch KR2
Wymiary oczek sit Mieszanka mineralna, mm
#, mm 0/20 0/16 lub 0/12,8
Przechodzi przez:
25,0 100-100
20.0 88-100 100-100
16.0 78-100 90-100
12.8 68-93 80-100
9.6 59-86 69-100
8,0 54-83 62-93
6.3 48-78 56-87
4.0 40-70 45-76
2.0 29-59 35-64
0.85 20-47 26-50
0,42 13-36 19-39
0,30 10-31 17-33
0,18 7-23 13-25
0,15 6-20 12-22
0,075 5-10 7-11
Orientacyjne zawartosci 5,0-6,5 5,0-6,5
asfaltu w MMA




Szczegotowa Specyfikacja Techniczna D-06-04-01

Rowy (w przypadku robét remontowych i utrzymaniowycd)

1. WSTEP

1.1.

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2.

Zakres robot objetych.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z

oczyszczaniem, pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.3.
1.3.
1.3.
1.3.
1.3.
1.3.
defi

Okreslenia podstawowe

1. Réw - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wode.

2. ROw przydrozny - réw zbierajgcy wode z korony drogi.

3. Row odptywowy - réw odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.

4. Réw stokowy - réw zbierajgcy wode sptywajaca ze stoku.

5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
nicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

nas

Wykonawca przystepujgcy do wykonania rob6t powinien wykazaé¢ sie mozliwoscig korzystania z
tepujacego sprzetu:
koparek podsiebiernych,
spycharek lemieszowych,
réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
urzgdzen kontrolno-pomiarowych,
zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okénych w niniejszej SST, nina korzysté z dowolnychérodkow

transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cieciu trawy i krzakéw w obrebie
rowu.

5.3. Pogtebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-

S-0

2204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a)

b)

c)

Naj

trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gteboko$¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

tréjkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako r6znica pozioméw
dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

optywowym - dno wyokrgglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne wyokraglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3 do
1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do
1:3, gtebokos¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w pozostatych przypadkach.

dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, glebokosé minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

mniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjgtkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

a)

Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczaé:
przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,



- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- matg trawiastg - 2,0%,

- darning - 3,0%,

- faszyna - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z remontowanych rowéw i skarp nalezy wywiez¢ poza obreb
pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera. Sposoéb zniszczenia pozostatosci po
usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 0,5% spadku.
6.2.2. Szerokosc i gtebokos¢ rowu

Szerokos$c i glebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowg z tolerancjg = 5 cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnie skarp nalezy sprawdzac¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpg a szablonem nie
powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— 0Czyszczenie rowu,
— pogtebianie i profilowanie rowu,
- $ciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykonczeniowe,
- przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne



