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Ogodlna Specyfikacja Techniczna D — M 00.00.00

Wymagania ogolne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji teczniej (OST) § wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru
robot drogowych i mostowych.

1.2. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuymagania ogdlne, wspélne dla robétebpgh ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR pgbszczegdlnych asortymentow robét drogowych itovegch.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowty catgé¢ techniczno-iytkows (drog:) albo jego
czes¢ stanowdcyg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny, ezet).

1.3.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lasumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edednio
utwardzony.

1.3.3. Dtugos¢ mostu - odlegtéec migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsyaés -
odlegtas¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnej.

1.3.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuleib postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrawszelkimi
urzadzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacgonaichu pojazdéw obstugigych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidzianasdoicia po jego zakiczeniu.

1.3.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgjacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu
rob6t budowlanych oraz zdarzeokolicznagici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.3.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.
1.3.8.Jezdnia - ax¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaratokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi jezdnie.
1.3.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchaz ze sposobem ich gokenia.

1.3.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz
ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.3.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowéw.
1.3.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezymera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zmiznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera.

1.3.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwhzanych z ocenjakaosci materiatow oraz robot.

1.3.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmjojektovs i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera.

1.3.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz

1.3.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzstych do przejmowania i rozktadania open od ruchu na podi®

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferyypam.

b) Warstwa wizgca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvy $cieralry a podbudowy, zapewniajca lepsze rozi@nie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyréwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obhzén od ruchu na podie. Podbudowa nie sktada si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasic z
jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnggzpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiéa. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odgczapca lub
odcinajcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnymeraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiatmrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiveenia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedostej st do nawierzchni.



1.3.20. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszczanie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.3.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.3.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowasdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchulipznego na
okres budowy.

1.3.23.0dpowiednia (bliska) zgodsé- zgodndé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesh przedziat toleranciji
nie zostat okrdony - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét budowlanych.

1.3.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnagi oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy nie réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadze chronicych ludzi i
srodowisko przed uatliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.25. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywase pojazddéw, umieszczenia ydzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.26.Podiaze - grunt rodzimy lub nasypowy,zkey pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.3.27. Podiaze ulepszone - gorna warstwa pogalp lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu unabiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.3.28.Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawagpitrzyniera, w formie pisemnej, dotygze sposobu
realizacji robot lub innych spraw zyzianych z prowadzeniem budowy.

1.3.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydztaca autorem dokumentacji projektowej.

1.3.30.Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqgrania drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana
parametrow geometrycznych trasy w planie i przekpmdhznym) istniejcego padczenia.

1.3.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgteji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych ciekow
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudahiowego, pieszego.

1.3.32. Przeszkoda naturalna - eleménmydowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.3.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmzgkiad droga, kolej,
rurocig itp.

1.3.34.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i
wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.3.35 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegmzeM sktadda sic z petnej sciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komor.

1.3.36.Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenmaruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.3.37.Rozpktosé teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.3.38. Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtomigdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszeroka¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.3.39. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow ruchu oraz
szerokd¢ chodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.3.40.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.3.41.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji deeejd ruchu pieszego.

1.3.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpwe
ruchu pieszego.

1.3.43.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologiczag

zdollg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtaghniczno-aytkowych. Zadanie mi@ polegéd na wykonywaniu
rob6t zwazanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.4. Ogélne wymagania dotyczce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za ich zgodida dokumentagj projektovs, SST i
poleceniami layniera.
1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymylokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojegtowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.4.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w
szczegOtowych warunkach umowy, uwatdpiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego,
— sporzdzory przez Wykonawe
1.4.3.Zgodna¢ robét z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokuyrierzekazane przezAyniera Wykonawcy stanowiczes¢
umowy, a wymagania wyszczegolnione w éwpjednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentac;ji.



W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obouje kolejndé ich waznosci wymieniona
w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywa bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veimi
natychmiast powiadorilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okélenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ned@tow budowli musgbyé jednorodne i
wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wni
na koszt Wykonawcy.

1.4.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na tereni@bydw sposob okéony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eob6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacii ruchu powinienétaktualizowany przez Wykonawoa biezgco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposob bezpiedmiwo pojazddow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dziei i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktérych jesnieodzowne ze
wzgledéw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne ydzenia zabezpieczaje kedg akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach ddlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie
zatwierdzona przez myniera. Tablice informacyjnecds utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrs.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamkiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientew@alizacji kontraktuzado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujectzie utrzymywa tymczasowe utgizenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia,
porecze, gwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcdszelkie innerodki niezledne do ochrony robot, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony zzymierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach ddlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie
zatwierdzona przez fyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cea umowrs.

1.4.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesio przepiséw i norm dotygezych ochronyrodowiska
na terenie i wokot terenu budowy orazdhie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub wiasrigi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pasttvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegd6iny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopérogdiojazdowych,

2) srodki ostr@nasci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdbw wodnych pyitaurh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) moazliwoscig powstania pgzaru.

1.4.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, naniere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach

Materiaty tatwopalne ¢rg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgsem
0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag techniczi wydary przez uprawnionjednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaiczeniu robot ich szkodlivés zanika (np.
materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.zéd wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawigy powinien otrzyméazgod: na uycie tych materiatéw od wigiwych organéw administracji
paastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.4.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruregi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgicych wigcicielami tych uradzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajicego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xagievtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i uragdzear w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére
majg by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémmizyniera i wtadze
lokalne 0 zamiarze rozpogza rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgskalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze orgdiie z nimi wspotpracowat dostarczawszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagdlzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakwa instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.

1.4.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowéssic bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na 6 przy transporcie materiatow i wypasmia
na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie nigitie zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyabowo tadunkow i w
sposoéb cigly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki powodigie nadmierne obgienie
osiowe nie bdg dopuszczone raviezo ukaiczony fragment budowy w ofdrie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat
za napraw wszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodpieleceniami layniera.

1.4.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglbie przestrzedgaprzepiséw dotycreych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach esgliecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaigjch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedns
odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyeej nie podlegaj odrbnej zaptacie
i s3 uwzgkdnione w cenie umowne;j.
1.4.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia auywane do robét od daty
rozpoczcia do daty zakficzenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakaenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamwerqmo by prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy bykadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie kgniera powinien rozpoaz roboty
utrzymaniowe nie pfniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.4.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centraimijscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkigymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agize1 lub metod i w sposob agty bedzie informowa Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgystaniem jakichkolwiek materiatléw przeznaczongiolrobét
Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje datyezproponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw i odpowiednigviadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposoéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie poz#wald wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiekzrodet miejscowych vgczapc w tozrédta wskazane przez Zamawgizggo i jest zobowrzany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagzpwierajca raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tphynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskaniakigi zwiru bedg formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacietau po ukaczeniu robét.



Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowygda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaz@a
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghzie prowadz zadnych wykopow w olgbie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszcze@diaiw dokumentach umowy.

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodnbstosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materafdogs by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstaw akceptaciji okrdonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekaivytwarni, beda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw wsizzprzeprowadzania
inspekciji,

b) Inzynier kzdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychedzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w
miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materialéw do innych rob6tzrie dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiakbstanie przewarfoiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdaisic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaamykonuje na wtasne
ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydala one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly @kos¢ | wkasciwosé¢ do robét i bylty dosfpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dgtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglojozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem materiatu,
albo w okresie diiszym, jdli bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mge by pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtti, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robdt, zaakceptowanym przezymiera; w
przypadku braku ustalew takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkngmi w
dokumentac;ji projektowej, SST i wskazaniachyimiera w terminie przewidzianym umagw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofripdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy iynierowi kopie dokumentéw potwierdaajych dopuszczenie sgtm do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidujozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomiziymiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alaeipprzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji liayniera, nie mge by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgnzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dzlizie zapewniaprowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentac;ji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidspetnig wymagania dotycece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afzeh na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie odpowiadaie
warunkom dopuszczalnych obzén na osie mogby¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na bieggco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragiidnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robo6t, za ich zgodiioz dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robraz
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgs$o wszystkich elementéw
rob6t zgodnie z wymiarami i ggnymi okr&lonymi w dokumentac;ji projektowej lub przekazanymaipsmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganesli
wymaga tego lgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wtasny koszt.



Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadng:.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementowdt keda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacpjeitowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji trynier uwzgédni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, éeiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywaae na rozwzamn
kwestk.

Polecenia layniera kedg wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez
Wykonawe, pod grdbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytpéumosi Wykonawca.

6. kontrola jako $ci robot
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naliy opracowanie i przedstawienie do aprobatyihiera programu zapewnienia jgkg
w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywaobot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajt®j
wykonanie rob6t zgodnie z dokumentgpjojektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymeplnzyniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag} wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaewibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegélnych elementoéw robdét,

— system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakom wykonywanych robét,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

- sposob oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsigrugcych,
a take wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w proceséhriologicznym, proponowany sposob i ferm
przekazywania tych informacji kgnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ukgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokznoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkOw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiwjsizy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkdéw przediutia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedgrpomiardw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedza,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wyramia mieszanek i wykonywania poszczegdlnych efedve
robaét,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t éxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamji aby osigna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiagczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezkdne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier maze zaadad od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdbw oraz robdt zestetliwoscia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@adaich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewni wykonanie robét
zgodnie z umow.

Wykonawca dostarczy kynierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiadgajwazng
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okégjacych procedury bada

Inzynier kedzie mie nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kpdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotyczcych uradzen
laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgdiod badawczych. 3eli niedociagniccia te lgdg tak
powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i
dopusci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzdg pobierane losowo. Zaleca; Stosowanie statystycznych metod pobierania probg#rtych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

Inzynier bzdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore hudztpliwosci
co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zosigrzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengieuek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajicy.



Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez iyniera. Probki dostarczone
przez Wykonawe do badé wykonywanych przez lryniera kedg odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy
przez Iryniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@dkp, gdy normy nie
obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepi®
przez Irkyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wigkeca przedstawi nagmnie ich wyniki do akceptaciji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami badlgak najszybciej, nie pdiej jednak ni w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego prziego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perdainia probek i
badania materiatéw zrédta ich wytwarzania i zapewniona mgdbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykay
i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbtt prowadzonego przez Wykonawdedzie ocenié zgodndé
materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawjailtow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoéj koszt.z88 wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to lzrynier poleci Wykonawcy lub zleci niezateemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych Ibaddbo oprze si wytagcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgéano
materiatdw i robot z dokumentagprojektow i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtéehyub dodatkowych bada
pobierania prébek poniesione zogt@nzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi oké®nymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazieterych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsky Normg lub
— aprobaj technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1
i ktére spetnigj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestyymagane przez SST,da partia dostarczona do robétibie
posiada te dokumenty, okiéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami
bada& wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmyowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dade okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujagcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietzeva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydow

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaam
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskaztstwego. Zapisy ¢ula czytelne, dokonane trwaltechnilky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurge®ida oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone
dat i podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolIngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jékoi harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczeg6inych elementéw robot,

— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przywgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanid@jch i ulegaicych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw rgbo

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggth ograniczeniom lub wymaganiom
szczeg6lnym w zvazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,



— dane dotycgce jakdci materialéw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdsb przediaone Ireynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementdéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si sposéb aigly w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy kda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia jakaci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny liyudost¢pnione na kadezyczenie Iriyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rastiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviiedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy el zawsze dogpne dla ldyniera i przedstawiane do weglu na zyczenie
Zamawiajicego.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy projektovs i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych rob6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek byd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgnpoprawione wg instrukcji kyniera na
pismie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olélenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagyviidnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugasci i odlegtasici pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona
przezsredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢hdag wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiltzraakceptowane przezzmiera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex wymagajy bada
atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbdét.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aolzenia wagowe odpowiadag odnédnym wymaganiom SST dizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb aigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kedg przeprowadzone przed gdziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiizzezdg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaiczknog by¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru
obmiardw, ktérego wzoér zostanie uzgodniony zytrierem.

8. odbidr robot
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania og6lnego gustrobot.

Odbioru robét dokonuje synier.

Gotowa¢ danej czsci robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inzyniera.

Jakd¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow zawigcgich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektovs, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego robot dokonuje i
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Gdhiob6t dokonuje liynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlo jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem iseje o tym fakcie layniera.

Odbiodr ostateczny robdt nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zak@czenia rob6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzneezwzez Zamawiggego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodéw wykonania robét z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizaci ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raizdipetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t asowych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej lub
robotach wykdczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez konisje jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentaehnacznie
odbiega od wymaganej dokumentggjojektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéstwvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo roboét jest protokédt odbioru ostatecznegodtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&nastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji
umowy,
2.szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetrdag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],
7.opini technologiczg sporzdzory na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zadczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag k:dg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupehcych wyznaczy komisja.



8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydor zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0dbioér ostateczny robét”.

9. podstawa ptatno $ci
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaz jednosti obmiarowy ustalon dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lzdzie uwzgbdniac wszystkie czynnéci, wymagania i
badania sktadage s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robéti¥pobejmowa:
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow i transportu na terendwad
— wartcs¢ pracy spratu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢sido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projektuzymierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posfpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietgt®va ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowgi drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaejihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjichu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwi gzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (O¢r 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowvdcy dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennikddwy oraz
tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 2 1995 r., poz. 29)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzii®z.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).



Szczegotowa Specyfikacja Techniczna D-06-03-01
Scinanie i uzupetnienie poboczy

1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze $cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych kruszywem sortowanym.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze s$cinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zanizonych poboczy.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw, umieszczenia
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.3.2. Odklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.3.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.3.4. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdline wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Wymagane jest zastosowanie kruszywa tamanego sortowanego 0-32.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do $cinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t okreslonych w niniejszej SST powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- réwniarek z transporterem ($cinarki poboczy),
— rowniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcéw,
- plytowych zageszczarek wibracyjnych,
- przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca lopat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zatozonym
w dokumentaciji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas scinania poboczy nalezy wywiez¢ na odklad. Miejsce odkladu nalezy
uzgodnic¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na gtebokosé od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci
optymalnej poprzez dodanie wody i zagescic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosié¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkdw (wgtebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupeti¢ materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktdrym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na gtebokos$¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajgcego w postaci
mieszanek optymalnych okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotnos¢ optymalng i
maksymalng gestos¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Dodatkowo na catej szerokosci pobocza (zgodnie z dokumentacjg projektowa) i przy grubosci zgodnej z
dokumentacjg projektowg nalezy uzupetni¢ pobocze kruszywem tamanym 0-32.

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajgcego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona



powierzchnia powinna byé réwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatlozonym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiada¢ $ladow po przejsciu walcéw lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05.01.01
+Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia robét podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ badan

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniajgcej 2 prébki

2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki uzupeniajacej 2 prébki

3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w $cietym poboczu 2 prébki

4

Wskaznik zageszczenia na scinanych lub

uzupetnianych poboczach 2 razy na 1km

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w po zakonczeniu rob4t podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw scinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. WyszczegOlnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razy na 100 m

2 Rownos¢ podtuzna co50 m

3 Réwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. Rownos¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod fatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— Sciecie poboczy i zageszczenie podtoza,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
- dostarczenie materiatu uzupetniajgcego,
- roztozenie materiatu,
— zageszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg




Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna D-06-04-01
Rowy (w przypadku robét remontowych i utrzymaniowyd)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .
1.2. Zakres rob6t objetych.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob4t zwigzanych z oczyszczaniem,
pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Réw - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wode.
1.3.2. Réw przydrozny - row zbierajgcy wode z korony drogi.
1.3.3. Réw odptywowy - row odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.
1.3.4. Réw stokowy - réw zbierajgcy wode sptywajgca ze stoku.
1.3.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.4. Ogdllne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
— spycharek lemieszowych,
— roéwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej SST, nina korzysté z dowolnychsrodkow

transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cieciu trawy i krzakéw w obrebie rowu.

5.3. Pogtebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-

02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gtebokos$¢ od 0,30 m do 1,20
m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

b) trojkgtnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, nachylenie
skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gtebokos$¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej
krawedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne wyokraglone tukami kotowymi
o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢
od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3,
gtebokos¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy drogowej
przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gteboko$¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie

przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:



a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiastg - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyna - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza obreb pasa

drogowego i rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera. Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej

roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
6.2.1. Spadki podtuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 0,5% spadku.
6.2.2. Szerokos$c i gtebokos¢ rowu
Szerokos$c i glebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowg z tolerancjg = 5 cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp
Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. PrZeit miedzy skarp a szablonem nie powinien

przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— 0Czyszczenie rowu,
— pogtebianie i profilowanie rowu,
- $ciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykonczeniowe,
- przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne



Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna D-06.01.01

Umocnienie skarp elementami prefabrykowanymi
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem umocnienia skarp ptytami azurowymi
1.2. Zakres rob6t objetych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob4t zwigzanych z umocnieniem
skarp, rowéw i $ciekéw przez:
- zastosowanie elementéw prefabrykowanych (ptyty azurowe lub ,trawnikowce” na podsypce cementowo —
piaskowej)
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Réw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wode.
1.3.2. Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w zakladzie przemystowym, ktéry po zmontowaniu na budowie
stanowi umocnienie rowu.
1.3.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.
1.4. Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowéw i Sciek6w objetymi niniejszg OST sa:
— kruszywo,
- cement,
- zaprawa cementowa,
- elementy prefabrykowane.
2.3. Kruszywo
Zwir i mieszanka powinny odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [2].
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113 [3].
2.4. Cement
Cement portlandzki powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [7].
Sktadowanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [10].
2.5. Zaprawa cementowa
Przy wykonywaniu umocnien rowéw i sciekdw nalezy stosowa¢ zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami
PN-B-14504 [6] i PN-B-14501 [5].
2.6. Elementy prefabrykowane
Wytrzymatosé¢, ksztatt i wymiary elementéw powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:
— ubijakéw o recznym prowadzeniu,
- wibratoréw samobieznych,
— plyt ubijajgcych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.2. Transport cementu
Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [10].
4.2.3. Transport elementow prefabrykowanych
Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed uszkodzeniami. Do transportu mozna przekaza¢ elementy, w ktérych beton osiggnat wytrzymato$¢ co najmniej
0,75 Re.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Uktadanie elementow prefabrykowanych
Zastosowac¢ do umocnienia skarp ptyty wielootworowe lub ,trawnikowce”.
Podtoze, na ktérym ukladane bedg elementy prefabrykowane, powinno by¢ zageszczone do wskaznika ls >
1,0. Na przygotowanym poditozu nalezy utozy¢ podsypke cementowo-piaskowg o stosunku 1:4 i zagesci¢ do wskaznika



> 1,0. Elementy prefabrykowane nalezy uktada¢ z zachowaniem spadku podtuznego i rzednych $cieku zgodnie z
dokumentacjg projektowg lub SST.
Spoiny pomiedzy ptytami nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg o stosunku 1:2 i utrzymywacé w
stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi
Kontrola polega na sprawdzeniu:
- wskaznika zageszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pkt 5.6,
— szerokosci dna koryta - dopuszczalna odchytka + 2 cm,
— doktadnosci wypetnienia szczelin miedzy prefabrykatami - petna gtebokosc¢.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
- m2 utozonego umocnienia elementami prefabrykowanymi.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki OmeaI’OWEJ
Cena wykonania 1m? umocnienia skarp obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- pielegnacja spoin,
— uporzadkowanie terenu,
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PN-B-14051 Krawezniki i obrzeza betonowe
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykite
6. PN-B-14504 Zaprawa cementowa
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
8. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
9. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

11. BN-65/9226-01 Kotki faszynowe

10.2. Inne materiaty
12. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.



Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna D-07.05.01.

Bariery ochronne stalowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacjg na drogach barier ochronnych stalowych.
1.2. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
barier ochronnych, stalowych z prowadnicg z profilowanej tasmy stalowej typu A i B na stupkach stalowych,
realizowanych na odcinkach drég, z wytagczeniem barier na obiektach mostowych.
1.3. Okreslenia podstawowe

Dla celow niniejszej OST przyjmuje sie nastepujace okreslenia podstawowe:
1.3.1. Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznego zapobiezenia
zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza korone drogi,
przejechaniu pojazdu na jezdnie przeznaczong dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania
kolizji pojazdu z obiektami lub przeszkodami statymi znajdujgcymi sie w poblizu jezdni.
1.3.2. Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktérej podstawowym elementem jest prowadnica wykonana z
profilowanej tasmy stalowej (zat. 11.1).
1.3.3. Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni lub korony drogi, przeciwdziatajgca
niebezpiecznym nastepstwom zjechania z drogi lub je ograniczajgca (zat. 11.1111.2).
1.3.4. Bariera dzielgca - bariera ochronna umieszczona na pasie dzielgcym drogi dwujezdniowej lub bocznym pasie
dzielagcym, przeciwdziatajaca przejechaniu pojazdu na drugg jezdnie (zat. 11.1).
1.3.5. Bariera ostonowa - bariera ochronna umieszczona miedzy jezdnig a obiektami lub przeszkodami statymi
znajdujgcymi sie w poblizu jezdni.
1.3.6. Bariera wysiegnikowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jest do stupkéw za posrednictwem
wysiegnikdw zapewniajgcych odstep miedzy stupkiem a prowadnicg co najmniej 250 mm (zat. 11.1i 11.2 c).
1.3.7. Bariera przektadkowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jest do stupkéw za posrednictwem
przektadek zapewniajgcych odstep miedzy prowadnicg a stupkiem od 100 mm do 180 mm (zat. 11.2 b).
1.3.8. Bariera bezprzektadkowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jest bezposrednio do stupkow (zat. 11.2
a).
1.3.9. Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tasmy stalowej, majgcy za zadanie
umozliwienie ptynnego wzdtuznego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, w czasie ktérego prowadnica powinna
odksztalca¢ sie stopniowo i w sposob plastyczny.

Odréznia sie dwa typy profilowanej tasmy stalowej: typ A i typ B, réznigce sie ksztaltem przettoczen (zat. 11.4).
1.3.10.Przektadka - element bariery, wykonany zwykle z rury (okragtej, prostokatnej) lub ksztattownika stalowego (np.
z ceownika, dwuteownika) o szerokosci od 100 do 140 mm, umieszczony pomiedzy prowadnicg a stupkiem, ktérego
zadaniem jest nadanie barierze korzystniejszych wtasciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej),
powodujgcych, ze prowadnica bariery w pierwszej fazie odksztatcania lub przemieszczania stupkéw nie jest odginana
do dotu, lecz unoszona ku gorze.
1.3.11.Wysiegnik - element bariery, wykonany zwykle z odpowiednio wygietej blachy stalowej lub z ksztattownika
stalowego, umieszczony pomiedzy prowadnicg a stupkiem, ktérego zadaniem jest utrzymanie prowadnicy w okreslonej
odlegtosci od stupka, zwykle okoto 0,3 do 0,4 m, co zapewnia duzg podatnos¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie
kolizji oraz dos¢ tagodnie obcigza stupki sitami od nadjezdzajgcego pojazdu.

1.3.12. Typy barier zalezne od poprzecznego odksztalcenia bariery w czasie kolizji:

- typ!| : bariera podatna, z odksztalceniem dochodzgcym od 1,8 do 2,0 m,
- typ Il : bariera o ograniczonej podatnosci (wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,
— typ lll : bariera niepodatna (sztywna), z odksztatceniem réwnym lub bliskim zeru.

1.3.13. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.4. Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania barier ochronnych stalowych
Dopuszcza sie do stosowania tylko takie konstrukcje drogowych barier ochronnych, na ktére wydano aprobate
techniczna. Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych okreslone sg poprzez typ bariery podany w
dokumentac;ji projektowej, nawigzujgcy do ustalen producenta barier. Do elementéw tych naleza:
— prowadnica,
- stupki,
— pas profilowy,
- wysiegniki,
- przekiadki, wsporniki, sruby, podktadki, $wiatta odblaskowe,
— aczniki ukosne,
- obejmy stupka, itp.
Ponadto przy ustawianiu barier ochronnych stalowych mogg wystgpi¢ materiaty do wykonania elementow
betonowych jak fundamenty, kotwy wraz z ich deskowaniem.
2.3. Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych
2.3.1. Prowadnica
Typ prowadnicy z profilowanej tasmy stalowej powinien by¢ okreslony w dokumentacji projektowej, przy czym:
- typ A powinien odpowiada¢ ustaleniom producenta barier,



— typ B powinien odpowiada¢ PN-H-93461-15 [18]

Wymiary oraz odchytki od wymiaréw prowadnicy typu A i B podano w zatgczniku 11.4.

Otwory w prowadnicy i zakonczenia odcinkéw montazowych prowadnicy powinny by¢ zgodne z ofertg
producenta. Powierzchnia prowadnicy powinna by¢ gtadka i wolna od widocznych wad, bez ubytkéw powtoki
antykorozyjnej. Prowadnice mogg by¢ dostarczane luzem lub w wigzkach.

2.3.2. Slupki

Stupki bariery powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Stupki wykonuje sie zwykle z ksztattownikéw stalowych o przekroju poprzecznym: dwuteowym, ceowym,
zetowym lub sigma. Wysokos$¢ srodnika ksztattownika wynosi zwykle od 100 do 140 mm. Wymiary najczesciej
stosowanych stupkéw stalowych przedstawiono w zatgczniku 11.8. Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom
PN-H-93010 [12].

2.3.3. Inne elementy bariery

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje stosowanie pasa profilowego, to powinien on odpowiada¢ PN-H-
93461-28 [20] w zakresie wymiaréw, masy, wielkosci statycznych i odchytek wymiaréw przekroju poprzecznego.
2.3.4. Zabezpieczenie metalowych elementéw bariery przed korozjg

Sposoéb zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw bariery ustala producent w taki sposob, aby zapewnié¢
trwato$¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat w warunkach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat w
srodowisku o zwiekszonej korozyjnosci. W przypadku braku wystarczajgcych danych minimalna grubosé powtoki cyn-
kowej powinna wynosi¢ 60 pm.

3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania barier

Wykonawca przystepujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu barier,

— zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

- wiertnic do wykonywania otworéw pod stupki,

— koparek kotowych,

— urzadzen whijajgcych lub wibromtotéw do pogrgzania stupkéw w grunt,
- tadowarki, itp.

. transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport elementéw barier stalowych

Transport elementéw barier moze odbywac sie dowolnym srodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne barier
nie powinny wystawac¢ poza gabaryt srodka transportu. Elementy dtuzsze (np. profilowang tasme stalowg, pasy
profilowe) nalezy przewozi¢ w opakowaniach producenta. Elementy montazowe i polgczeniowe zaleca sie przewozi¢ w
pojemnikach handlowych producenta.

Zatadunek i wytadunek elementéw konstrukcji banezna dokonywa za pomog zurawi lub ecznie. Przy
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zatadunku i wytadunku, natg zabezpieczy elementy konstrukcji przed pomieszaniem. Eleméatyer naley

przewozé w warunkach zabezpiecaaych wyroby przed korozji uszkodzeniami mechanicznymi.

5. wykonanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wtasciwych robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan

Inzyniera:

- wytyczy¢ trase bariery,

— ustali¢ lokalizacje stupkéw (zat. 11.6),

— okresli¢ wysokos¢ prowadnicy bariery (zat. 11.3),

— okresli¢ miejsca odcinkdéw poczatkowych i koncowych bariery,

— ustali¢ ew. miejsca przerw, przejs¢ i przejazdow w barierze, itp.

5.3. Osadzenie stupkow

5.3.1. Stupki whijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier na wniosek Wykonawcy ustali bezposrednie whijanie lub
wwibrowywanie stupkéw w grunt, to Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera:

- sposbb wykonania, zapewniajgcy zachowanie osi stupka w pionie i nie powodujgcy odksztatcen lub uszkodzen
stupka,

- rodzaj sprzetu, wraz z jego charakterystykg techniczng, dotyczacy urzadzen wbijajgcych (np. mtotéw, bab, kafarow)
recznych lub mechanicznych wzglednie wibromtotow pogrgzajgcych stupki w gruncie poprzez wibracje i dziatanie
udarowe.

5.3.2. Tolerancje osadzenia stupkow

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlegtosci miedzy stupkami, wynikajgca z wymiaréw wydtuzonych
otworéw w prowadnicy, stuzgcych do zamocowania stupkéw, wynosi + 11 mm. Dopuszczalna réznica wysokosci
stupkéw, decydujgca czy prowadnica bedzie zamocowana réwnolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczona

ksztattem i wymiarami otworéw w stupkach do mocowania wysiegnikéw lub przektadek i wynosi + 6 mm.



5.4. Montaz bariery

Sposbéb montazu bariery zaproponuje Wykonaweca i przedstawi do akceptacji Inzyniera.

Bariera powinna byé montowana zgodnie z instrukcjg montazowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi
ustalonymi przez producenta bariery. Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchytek umozliwionych wielkoscig
otworéw w elementach bariery, powinien doprowadzi¢ do zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnic bariery w planie i
profilu. Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otworéw lub cieé, naruszajgcych
powtoke cynkowg poszczegdlinych elementéw bariery. Przy montazu prowadnicy typu B nalezy taczy¢ sgsiednie
odcinki tasmy profilowej, naktadajgc nastepny odcinek na wyttoczenie odcinka poprzedniego, zgodnie z kierunkiem
ruchu pojazdéw, tak aby konce odcinkow tasmy przylegaty ptasko do siebie i pojazd przesuwajgcy sie po barierze, nie
zaczepiat o krawedzie ztgczy. Sagsiednie odcinki tasmy sg fgczone ze sobg zwykle przy uzyciu srub noskowych
specjalnych, zwykle po sze$¢ na kazde potgczenie. Montaz wysiegnikéw i przektadek ze stupkami i prowadnicg
powinien byé wykonany $cisle wedlug zalecen producenta bariery z zastosowaniem przewidzianych do tego celu
elementéw (obejm, wspornikéw itp.) oraz wtasciwych srub i podktadek.

Przy montazu barier nalezy zwraca¢ uwage na poprawne wykonanie, zgodne z dokumentacjg projektows i
wytycznymi producenta barier:

- odcinkéw poczatkowych i koncowych bariery, o wkasciwej dtugosci odcinka (np. 4 m, 8 m, 12 m, 16 m), z
zastosowaniem tgcznikéw ukosnych w miejscach niezbednych przy potgczeniu poziomego odcinka prowadnicy z
odcinkiem nachylonym, z odchyleniem odcinka w planie w miejscach przewidzianych dla barier skrajnych, z
ewentualng kotwg betonowg w przypadkach przewidzianych w dokumentac;ji projektowe;j,

- odcinkow barier ostonowych o wtasciwej diugosci odcinka bariery: a) przylegtego do obiektu lub przeszkody, b)
przed i za obiektem, c) ukosnego poczatkowego, d) uko$nego koncowego, e) wzmochionego,

— odcinkow przejsciowych pomiedzy r6znymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na dojazdach do mostu z
zastosowaniem wiasciwej dtugosci odcinka ukosnego w planie, jak réwniez potgczenia z barierami betonowymi
petnymi i ew. poreczami betonowymi,

- przerw, przejs¢ i przejazdéw w barierze w celu np. doj$cia do kolumn alarmowych lub innych urzadzen, przejscia
pieszych z pobocza drogi za bariere w tym na chodnik mostu, na skrzyzowaniu z drogami, przej$cia przez pas
dzielacy, przejazdu poprzecznego przez pas dzielacy,

— dodatkowych urzadzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostony stupkéw bariery, itp. (np. wg zat. 11.5).

Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe:

a) czerwone - po prawej stronie jezdni,

b) biate - po lewej stronie jezdni.

Odlegtosci pomiedzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny by¢ zgodne z ustaleniami WSDBO [32].

Elementy odblaskowe nalezy umocowac¢ do bariery w sposéb trwaty, zgodny z wytycznymi producenta barier.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi:
— atest na konstrukcje drogowej bariery ochronnej akceptowany przez zarzadzajgcego droga, wedtug wymagania
punktu 2.2,
- zaswiadczenia o jakosci (atesty) na materiaty, do ktérych wydania producenci sg zobowigzani przez wtasciwe
normy PN i BN, jak ksztattowniki stalowe, prety zbrojeniowe, cement.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robot nalezy zbadacé:
a) zgodnos¢ wykonania bariery ochronnej z dokumentacjg projektowg (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢ prowadnicy
nad terenem),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i katalogiem (informacjg) producenta barier,
c) poprawno$¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5,
d) prawidtowo$¢ montazu bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,
e) poprawnos$¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, zgodnie z punktem 5 i w odlegtosciach ustalonych w WSDBO
[32].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— osadzenie stupkéw bariery (z ew. wykonaniem dotéw i fundamentéw betonowych, lub bezposrednie wbicie wzgl.
wwibrowanie w grunt),



— montaz bariery (prowadnicy, wysiegnikéw, przektadek, obejm, wspornikéw itp. z pomocg wtasciwych srub i
podktadek) z wykonaniem niezbednych odcinkéw poczatkowych i koAcowych, ew. barier ostonowych, odcinkéw
przejsciowych pomiedzy réznymi typami barier, przerw, przejs¢ i przejazdéw w barierze, umocowaniem elementéw
odblaskowych itp.,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

— uporzadkowanie terenu.

10. przepisy zwi gzane

10.1. Normy

1. PN-B-03264

2. PN-B-06250

3. PN-B-06251

4. PN-B-06712

5. PN-B-19701

6. PN-B-23010

7. PN-B-32250

8. PN-D-95017

9. PN-D-96000
10. PN-D-96002
11. PN-H-84020
12.  PN-H-93010
13.  PN-H-93403
14. PN-H-93407
15. PN-H-93419
16. PN-H-93460-03
17.  PN-H-93460-07
18. PN-H-93461-15
19. PN-H-93461-18
20. PN-H-93461-28
21. PN-M-82010
22.  PN-M-82101
23.  PN-M-82121
24. PN-M-82503
25. PN-M-82505
26. BN-73/0658-01
27. BN-87/5028-12
28. BN-88/6731-08
29. BN-80/6775-03.01
30. BN-69/7122-11
31. BN-73/9081-02

10.2. Inne dokumenty
32. Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych, GDDP, maj 1994.

Konstrukcje betonowe zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie

Beton zwykly

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wsp6lne wymagania i badania
Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

Tarcica lisciasta ogbélnego przeznaczenia

Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnego przeznaczenia. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Dwuteowniki walcowane na gorgco

Stal. Dwuteowniki rownolegto$cienne IPE walcowane na gorgco

Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte. Ceowniki rbwnoramienne ze stali weglowej
zwyktej jakosci o R do 490 MPa

Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte. Zetowniki ze stali weglowej zwyklej jakosci o
Rmdo 490 MPa

Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte, okreslonego przeznaczenia. Ksztattownik na
porecz drogowa, typ B

Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte, okreslonego przeznaczenia. Ceowniki
pétzamkniete prostokgtne

Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte, okreslonego przeznaczenia. Pas profilowy
na drogowe bariery ochronne

Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

Sruby ze them szesciokatnym

Sruby ze them kwadratowym

Wkrety do drewna ze them stozkowym

Wkrety do drewna ze them kulistym

Rury stalowe profilowe ciggnione na zimno. Wymiary

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okrggtym i kwadratowym
Cement. Transport i przechowywanie

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania

Ptyty pilsniowe z drewna

Formy stalowe do produkcji elementéw budowlanych z betonu kruszywowego.
Wymagania i badania



